SPECYFIKACJACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
INSTALACJI SYSTEMU SYGNALIZACJI ALARMU POZARU
ORAZ ODDYMIANIA KLATEK SCHODOWYCH

Dla Domu Pomocy Spolecznej w Dolicach, ul. Wisniowa 12




1. Wstep
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robdt zwiazanych z wykonaniem instalacji systemu sygnalizacji
alarmu pozaru (SAP) , dla potrzeb zadania inwestycyjnego pod nazwa : ,,Projekt
Instalacji Systemu Sygnalizacji Alarmu Pozaru oraz Oddymiania Klatek Schodowych
dla Domu Pomocy Spotecznej w Dolicach, przy ul. Wisniowej 12.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji Rob6t wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres Robot objetych ST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace
1 majace na celu wykonanie:

Instalacji systemu sygnalizacji pozaru we wszystkich pomieszczeniach na terenie
zabezpieczonego budynku oraz instalacji systemu oddymiania klatek schodowych
ewakuacyjnych.

1.4. Podstawowe okreslenia.

Okreslenia podstawowe w niniejszej] ST sa zgodne odpowiednimi normami
polskimi lub odpowiednimi normami Krajéw UE lub beneficjentow Programu Phare
w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo i ST-00.00. ,,Wymagania og6lne”
oraz PN.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
wykonawcza, ST 1 poleceniami Nadzoru Inwestorskiego i1 autorskiego zgodnie z
art. 22,23 1 28 ,,Prawo budowlane”. Ogdlne wymagania dotyczace Robdt podano w
ST S-00.00. ,Wymagania ogolne”.

2. Materialy.

Do realizacji robdt moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i
zagranicznych posiadajace aprobaty techniczne wydane przez odpowiednie Instytuty
Badawcze .

Wszystkie materiaty stosowane przy wykonywaniu robot powinny :

- by¢ nowe 1 nie uzywane,

- by¢ w gatunku biezaco produkowanym ,

- odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisow wymienionych w niniejszej

Specyfikacji ina rysunkach oraz innych nie wymienionych, ale obowiazujacych



norm i przepisoéw,
- mie¢ wymagane polskimi przepisami $wiadectwa dopuszczenia do obrotu oraz

wymagane Ustawa z dnia 3 kwietnia 1993r certyfikaty bezpieczenstwa .

Przed uzyciem materiatdw do budowy Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu
wszelkie wymagane przez niego dokumenty na udowodnienie powyzszego .

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu systemu sygnalizacji alarmu pozaru oraz
systemu oddymiania klatek schodowych ewakuacyjnych sa:

1. SYSTEM SYGNALIZACJI ALARMU POZARU SAP

L.P. NAZWA MATERIALU J. MIARY | TLOSC

1. |Centrala sygnalizacji pozaru BMZ-Integral C Szt. 1
typu B6-X2-CP

2. | Wewngtrzne pole obstugi typu B4-CIP-PL Szt. 1

3. | Czujka multisensorowa typu CUBUS MTD 533 szt. 130

4. |Gniazdo czujki typu USB 501-1 szt. 130

5. [Obudowa kanatowa z czujka i gniazdem typu LKM 531 Szt. 1

6. | Wewngtrzny rgczny ostrzegacz pozaru typu MCP 545-1 Szt. 8

7. |Zewngtrzny r¢czny ostrzegacz pozaru typu MCP 545-4 Szt. 1

8. |Sygnalizator dzwigckowy alarmu typu SA-KS5 Szt. 1

9. [Modut kontrolno — sterujacy typu BA-OI3 Szt. 4

10. | Obudowa modutu typu GEH MOD IP 66 Szt. 4

11. | Akumulator bezobstugowy 12V / 18 Ah Szt. 2

12. | Rurka winidurowa bezhalogenowa typu RB 25 mb 5

13. | Przewodd zasilajacy ogniodporny, bezhalogenowy mb. 100
typu HDGs PH90 3x2,5 nfm

12. |Przewod zasilajacy ogniodporny, bezhalogenowy mb. 10
typu HDGs PH90 5x4,0 nfm

13. | Przewdd sygnalizacyjny typu YnTKSYekw 2x2x0,8mm mb. 360

14. | Korytko kablowe bezhalogenowe typu 40x20 mb 30

15. | Materialty pomocnicze w/g przedmiaru




2. SYSTEM ODDYMIANIA KLATEK EWAKUACYJNYCH

L.P. NAZWA MATERIALU J. MIARY | TLOSC
1. | Centrala oddymiania typu RZN 4404-K szt. 2
2. | Akumulator bezobstugowy 12V /2,2 Ah szt. 4
3. | Przycisk oddymiania typu RT 42 szt. 6
4. | Przycisk przewietrzania typu LT 43U szt. 2
5. |Sitownik okienny typu KA32/1000 szt. 6
6. [Konsola sitownika typu Re0OKA DS Szt. 6
7. | Tablica elektryczna 8 obwodowa z bezpiecznikami [LOA kpl. 1

- kompletna
8. |[Rozlacznik 1 biegunowy R301 20A Szt. 1
9. |Kabel zasilajacy ogniodporny, bezhalogenowy PH 90 mb. 10
typu HDGs 5x4,0 mf

10. | Rurka winidurowa beshalogenowa typu RB 25 mb
11. {Przewod sterujacy ogniodporny, bezhalogenowy PH90  mb. 10

typu HDGs 2x1,5 mfm

12. | Przewddzasilajacyy ogniodporny, bezhalogenowy PHPBO mb. 240

typu HDGs 3x2,5 mfm

13. | Przewodd sygnalizacyjny typu YnTKSY 4x2x0,8 mm mb. 60
14. |Materialy pomocnicze w/g przedmiaru

3. KURTYNY DYMOWE WSPOMAGAJACE ODDYMIANIE

L.P. NAZWA MATERIALU J. MIARY | ILOSC
1. |Centrala sterujaca kurtyna dymowa typu ASG Szt. 2
2. | Akumulator bezobstugowy 12V /7,2 Ah szt. 4
3. | Kurtyna dymowa produkcji Matkowski-Martech” kpl. 2
z napedem — silnikiem 24V
4. | Rurka winidurowa bezhalogenowa typu RB 25 mb 5
5. | Przewodzasilajacyy ogniodporny, bezhalogenowy PHP0O mb. 160
typu HDGs 3x2,5 mfm
6. | Korytko kablowe bezhalogenowe typu 40x20 mb. 4
7. |Materialy pomocnicze w/g przedmiaru




Wykonawca winien dostarczy¢ ww. materialy 1 nie wymienione materiaty
drobne w ilo$ciach niezbgdnych dla prawidlowego wykonania catosci Robot.

2.1. Odbior materialow na budowie.

Wyzej wymienione materialy nalezy dostarczy¢ na budowe ze $wiadectwami
jakosci 1 kartami gwarancyjnymi.

Dostarczone materialy na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci i zgodno$ci z danymi technicznymi Wytworcy. Przeprowadzié
ogledziny stanu materiatow, (pgknigcia, ubytki, zgniecenia)

2.2. Skladowanie materialow.

Wszystkie materiaty elektryczne i teletechniczne nalezy sktadowa¢ w
zamykanych magazynach w warunkach okreslonych przez producenta dla zachowania
gwarancji. Dla urzadzen elektronicznych zapewni¢ dopuszczalng wilgotnos¢ i
temperaturg.

3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarowno w
miejscu tych robot, jak tez, przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz
transportu , zaladunku i wyladunku materiatéw , sprzgtu, itp. Sprzet uzywany przez
Wykonawce powinien uzyskaé akceptacje Kierownika Projektu .

Do wykonywania robot niezbedne beda miedzy innymi :

3.1. Samochody skrzyniowe i dostawcze.

3.2. Rusztowania lekkie przesuwne.

3.3. Spawarki transformatorowe.

3.4. Wiertarki

3.5. Wkretaki i mierniki elektryczne

3.6. Mlotki rgezne, pneumatyczne.

3.7. Szlifierki katowe.

3.8. Przecinaki

3.9. Komputer przeno$ny do zaprogramowania systemu.
3.10. Przyrzady testowe

4. Transport.

Przewiduje si¢ przewo6z urzadzen dla wszystkich instalacji od producenta lub
z hurtowni 1 magazynow na plac budowy. Materialty moga by¢ przewozone
dowolnymi $rodkami transportu rozmieszczone réwnomiernie na catej powierzchni
tadunkowej 1 zabezpieczonej przed uszkodzeniami, przesuwaniem i spadaniem.

5. Wykonanie Robot.

Modernizacje systemu SAP nalezy wykonywaé etapami, tak aby w trakcie
wymiany czujek i centrali zapewni¢ czg$ciowe nadzorowanie budynku. Najpierw wigc
nalezy zamontowa¢ nowa central¢ i dokona¢ wymiany czujek na 1 petli dozorowe;,
nastepnie wiaczy¢ ta petle do nowej centrali 1 ja uruchomi€.



Po uruchomieniu 1 petli nalezy dokona¢ wymiany czujek na petli 2, a nastgpnie ja
uruchomic.

Po uruchomieniu systemu w istniejacym obecnie ukladzie nalezy przystapi¢ do jego
rozbudowy o dodatkowe czujki oraz elementy sterujac.

Po wykonaniu modernizacji systemu SAP oraz jego rozbudowy mozna przystapi¢ do
wykonania instalacji systemu oddymiania klatek schodowych ewakuacyjnych oraz
systemu kurtyn dymowych.

W trakcie wykonywaniaww prac instalacyjnych nalezy zamontowaé réwniez nowa
tablicg elektryczna przeznaczona do podiaczenia central systemu SAP 1 systemu
oddymiania oraz central sterujacych kurtynami dymowymi.

5.3. Projekt organizacji Robo6t i harmonogram.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt wykonawczy dostosowany do
zaakceptowanych przez Zamawiajacego materialéw i urzadzen, projekt organizacji, zgodny
z zalozeniami wymienionymi w ST 00 p. 1.3.6 oraz szczegdtowy Program Zapewnienia
Jako$ci 1 harmonogram Robdt uwzgledniajacy wszystkie warunki , w jakich bgda
wykonywane Roboty zwigzane z wykonaniem systemu automatycznej syganlizacji pozaru.

Projekt wykonawczy winien by¢ sporzadzony przez Wykonawce zgodnie z polskimi
normami lub odpowiednimi normami Krajéw UE.

Zastosowane w projekcie wykonawczym rozwiazania techniczne, przyjgte materiaty,
aparatura, urzadzenia i aplikacje (programy komputerowe) musza zawiera¢ atesty lub
certyfikaty.

Po zakonczeniu prac Wykonawca przekaze Zamawiajacemu projekt powykonawczy.

Po wykonaniu instalacji, w trakcie przekazywania systemu do eksploatacji wykonawca
zobowiazany jest dotaczy¢ do dokumentoéw odbiorowych aktualne ,,Certyfikaty zgodnosci
wyrobow* potwierdzajace, ze moga by¢ one stosowane w ochronie przeciwpozrowej na
terenie RP.

5.4. Roboty przygotowawcze

a) wytyczenie trasy linii kablowych,

b) sprawdzenie ciagltosci stalowych elementow stanowiacych elementy instalacji
alarmowej,

C) ustalenie miejsc montazu osprzetu,

d) wykucie otworéw dla przepustéw pionowych, poziomych,

e) zabezpiecznie otwordéw dla przepustow pionowych, poziomych pod katem przepisow
ppoz.

5.5. Roboty montazowe.
Montaz wewngtrznych instalacji przeprowadzi¢ zgodnie z zalaczonymi rysunkami,
normami:

1. wszystkie urzadzenia montowaé wg wytycznych producenta po uprzednim
zapoznaniu si¢ z odpowiednia dokumentacja techniczno — ruchowa.
2. Wszelkie wytyczne projektu nalezy sprawdzi¢ i skorygowac na placu budowy.

3. Calos$¢ prac w fazie wykonawstwa wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami i
normami PN, BN, PBUE.
4. Po wykonaniu okablowania dokona¢ pomiaréw rezystancji zyt oraz izolacji.



5. Wszelkie zmiany z projektem wymagaja pisemnej zgody projektanta.

5.6. Wykonanie instrukcji eksploatacyjnych i konserwacyjnych.

Po wykonaniu instalacji nalezy sporzadzi¢ p 2 komplety instrukcji eksploatacyjnych i
konserwacyjnych systemu: wersja papierowa + wersja elektroniczna.

Do dokumentacji powykonawczej dotaczy¢ karty katalogowe zastosowanych urzadzen
wraz z karta gwarancyjna i ,,Ksiazka eksploatacji systemu”.

6. Kontrola jakosci Robaot.

Ogolne zasady jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne.
Badanie to nastgpuje poprzez pordwnanie cech materialdéw z wymaganiami dokumentacji
projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowych podanych w pkt. 2 niniejszej ST.

6.1. Kontrola wykonania Robot.

6.1.1. Sprawdzenie ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym

6.1.2. Sprawdzenie ochrony przed pozarem i przed skutkami cieplnymi.

6.1.3. Sprawdzenie zainstalowania osprzgtu.

6.1.4. Sprawdzenie doboru urzadzen i sSrodkéw ochrony w zalezno$ci od wptywow
zewngtrznych.

6.1.5. Sprawdzenie oznaczenia przewodow.

6.1.6. Umieszczenie schematdw, tablic ostrzegawczych i informacyjnych.

6.1.7. Sprawdzenie potaczen przewodow.

6.2. Testy, badania i pomiary.
Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ nastgpujace pomiary:
6.2.1. Pomiar rezystancji odcinkéw przewodow linii sygnatlowych i zasilajacych;
6.2.2. Pomiar przerw i zwar¢ migdzy zylami;
6.2.3. Skutecznos$¢ ochrony przed porazeniem;
6.2.4 Rezystancjg izolacji pomigdzy soba i pomig¢dzy zytami i ziemia;
6.2.5. Skutecznos$¢ zerowania zasilania 230 V — centrali pozarowej 1 central
oddymiajacych;
Po uruchomieniu systemu nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace testy:
6.2.6. Czujki dymowe przetestowac pod katem prawidtowej reakcji na zadymienie;
6.2.7. Czujki temperaturowe - na przyrost temperatury;
6.2.8. Reczne ostrzegacze pozarowe - czy prawidlowo dziataja po zataczeniu;
6.2.9. Wszystkie czujki pod katem prawidtowego zglaszania si¢ adresow oraz
prawidlowosci opisow;
6.2.10. Sprawdzenie linii dozorowych,
6.2.11. Sprawdzenigrawidlowosci dziatania systemow oddymiania drog
ewakuacyjnych.

UWAGA:
Powyzsze testy nalezy zarejestrowaé na drukarce wewngetrznej centralki pozarowej i
przekaza¢ Inwestorowi jako dokumenty odbiorowe.



7. Obmiar Robot.

Obmiar Robo6t polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robot oraz
podaniu rzeczywistych ilo$ci uzytych materiatéw. Obmiar Robo6t obejmuje Roboty objete
umowa oraz ewentualne dodatkowe Roboty i nieprzewidziane, ktorych koniecznosé
wykonania uzgodnione bgdzie w trakcie trwania Robot, pomiedzy Wykonawca, a
Inzynierem.

Jednostka obmiarowa jest:

a) dla przewoddw, rur instalacyjnych — 1m
b) dla montazu centralki — 1 kpl.

C) dla montazu osprz¢tu — 1 kpl./1 szt.

8. Przejecie Robot.

8.1. Ogolne zasady Przejgcia Robot podane sa w ST ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Przejgcie Robdt nalezy dokona¢ zgodnie z Kontraktem, Polskimi Normami i art. 54 —

56 Prawa Budowlanego
Przyjecie Robot moze nastapic tylko w przypadku pozytywnego wyniku

przeprowadzonych prob i pomiaréw, jak rowniez wykonania prac zgodnie ze specyfikacja,
dokumentacja wykonawcza i poleceniami Inzyniera a takze obowigzujacymi normami oraz
przepisami.

9. Podstawa platnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

Podstawe ptatnosci stanowi wykonanie, montaz instalacji kablowej wraz z
przeprowadzonymi testami, pomiarami — 1mb okablowania.

Podstaweg ptatno$ci stanowi wykonanie, montaz osprzgtu wraz z przeprowadzonymi
testami — 1 kpl./1 szt. osprzgtu

Podstawe ptatnosci stanowi wykonanie, montaz centralki pozarowej wraz z
przeprowadzonymi testami — 1 kpl. centralki.



